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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacgchnicznej (SST) as
wymagania dotycge wykonania i odbioru rob6t zydanych z odtworzeniem trasy
drogowej i jej punktow wysokeiowych oraz spowzeniem inwentaryzacji
powykonawczej wybudowanej drogi.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) jesteri@ém pomocniczym do
opracowania specyfikacji technicznej wykonania ibiodu rob6t budowlanych (ST)
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktqwgy zlecaniu i realizacji rob6t na
drogach i ulicach.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wszystkim czyngciami majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy drogowej oraz patenia obiektow inynierskich, a take wykonania inwentaryzacji
geodezyjnej i kartograficznej drogi po jej wybudamia
W zakres robot wchodz
— wyznaczenie sytuacyjne i wysalmowe punktow gtéwnych osi trasy i punktow
wysokasiciowych (reperow roboczych doggianych do reperéw krajowych), z ich
zastabilizowaniem,

— zastabilizowanie punktéw w sposaéb trwaly oraz odbania uszkodzonych punktow,

— wyznaczenie roboczego pikietatrasy poza gramcrobét,

— przeniesienie punktdw istnigjej osnowy geodezyjnej poza graniobdt ziemnych,

— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

— wyznaczenie zjazddw i uzgodnienie ich z $glaielami nieruchomgzi,

— pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficznaimdeentaryzacji powykonawczej
wybudowanej drogi.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Odtworzenie trasy i punktdow wysol@owych — zaléenie poziomej i
wysokdiciowej geodezyjnej osnowy realizacyjnej niedbej przy budowie drogi,
uwzgkdniajgcej ustalenia dokumentacji projektowej.

1.4.2. Punkty gtéwne trasy — punkty zalamania osi trasynkpy kierunkowe oraz
pocatkowy i kohcowy punkt trasy.

1.4.3. Reper — zasadniczy element znaku wysokavego lub samodzielny znak
wysokasciowy, ktérego wysok& jest wyznaczona.
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1.4.4.Znak geodezyjny — znak z trwalego materialu unuesay w punktach osnowy
geodezyjnej.

1.4.5.0snowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (poziomgsbkaciowa), przeznaczona
do geodezyjnego wytyczenia elementow projektu vertier oraz geodezyjnej obstugi
budowy.

1.4.6. Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawczygbwdowanej drogi i
sporzdzenie zwizanej z nim dokumentacji geodezyjnej i kartografijz

1.4.7. Pozostate okigenia podstawowe as zgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-080.00.00 ,Wymagania ogdlne”
[1] pkt 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotycace materiatow

Wymagania dotycre materialtdbw podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne" [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

Do utrwalenia punktow gtownych trasy naje stosowéa pale drewniane z
gwozdziem lub petem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowagdici okoto
0,5m.

Pale drewniane umieszczone poza gearobot ziemnych, wasiedztwie punktéw
zalamania trasy powinny ndiérednic; 0,15 + 0,20 m i dlug@ 1,5 + 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nzjestosowad paliki drewnianesrednicy
0,05 + 0,08 m i dlugéi okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalonych w isjnéej
nawierzchni bolce stalowgednicy 5 mm i diugéci 0,04 + 0,05 m.

»Swiadki” powinny mi& dtuga¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

Do stabilizowania roboczego pikiéta trasy, poza gramicpasa robot, naky
stosowé pale drewniandrednicy 0,15 + 0,20 m i diugoi 1,5 + 1,7 m z tabliczkami o
wymiarach uzgodnionych z zgnierem.

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej aglstosowd materiaty zgodne z
instrukcjami technicznymi G-1 [5] i G-2 [6].

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotycace spratu

Wymagania dotyexce sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogo6lne” [1] pkt 3.

3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu robdt Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykaza
si¢ mazliwoscia korzystania ze spgiu dostosowanego do przigj metody robot, jak:
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— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki, taty, tamy stalowe, szpilki,

— ew. odbiorniki GPS, zapewnigije uzyskanie wymaganych doktadoiopomiaréw.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiaw wysokaciowych

powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadizd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotycace transportu

Wymagania dotyece transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 4.

4.2. Transport materiatow i sprzetu

Sprzt i materiaty do prac geodezyjnych ama przewozi dowolnym srodkiem
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robét

Zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.0G/magania ogélne” [1]
pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robét

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robo6t obejmaj
1. roboty przygotowawcze,
2. odtworzenie trasy i punktow wysod@owych,
3. geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.

5.3. Prace przygotowawcze

Przed przyapieniem do robét Wykonawca rob6t geodezyjnych péamn

— zapozna si¢ z zakresem opracowania,

— przeprowadzsi z Zamawiajcym (Inzynierem) uzgodnienia dotygze sposobu
wykonania prac,

— zapozna si¢ z dokumentagj projektova,

— zebr& informacje o rodzaju i stanie osnéw geodezyjnyatohszarze objym budovg
drogi,

— zapozna si¢ z przewidywanym sposobem realizacji budowy,

— przeprowadd wywiad szczegOtowy w terenie.
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5.4. Odtworzenie trasy drogi i punktéw wysokéciowych
5.4.1.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z oboavujacymi Instrukcjami
i wytycznymi GUGIK [3+10].

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien prgepd Zamawigcego
dane zawierage lokalizact i wspotrzdne punktdéw gtdwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamaweégjo, Wykonawca powinien
przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne niedlme do szczegdtowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny éywykonane przez osoby posiagizg odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich lgbach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtownych trasy i i reperéw roboczych. Bdy te
powinny by usunéte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&tone w dokumentaciji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rgdne terenu istotnie #dig sic od rzdnych okrélonych w dokumentaciji
projektowej, to powinien powiadoio tym Irzyniera. Uksztattowanie terenu w takim
rejonie nie powinno byyzmieniane przed pogliiem odpowiedniej decyzji przezAyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynilkkge z rénic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i ezinych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostam
wykonane na koszt Zamawagpgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze
roboty dodatkowe w takim przypadku ofci Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgoyé
rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikOw pomiar6w przegniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigérednie osi trasy mugz
by¢ zaopatrzone w oznaczenia oltagace w sposéb wydmy i jednoznaczny
charakterystyk i polozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznatzgowinny by
zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczaniezysikich punktow
pomiarowych i ich oznaciew czasie trwania robo6t. dai znaki pomiarowe przekazane
przez Zamawiacego zostan zniszczone przez Wykonawcswiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne dszdgo prowadzenia robét, to zostan
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepdaidtowe] realizacji roboét
nalezg do obowizkéw Wykonawcy.

5.4.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdbwnych osi trasy punktow
wysokaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne pomy by¢ zastabilizowane w
spos6b trwaly, przyayciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aztaklowhzane
do punktéw pomocniczych, patonych poza granic robét ziemnych. Maksymalna
odlegla¢ pomedzy punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych niezma@rzekracza
500 m.
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Wykonawca powinien zahy¢ robocze punkty wysokeciowe (repery robocze)
wzdtuz osi trasy drogowej, a tak przy kadym obiekcie igynierskim. Maksymalna
odlegla¢ miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio
zmniejszona, zaimie od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalary¢ poza granicami robét zgganych z wykonaniem
trasy drogowej i obiektéw towarzygzych. Jako repery robocze vma wykorzysté
punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak jest
takich punktow, repery robocze najezalary¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie vessib wykluczajcy osiadanie, w
sposOb zaakceptowany przezyniera.

Rzedne reperdw roboczych naleokreila¢ z talky doktadndcia, abysredni bhd
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/kmostpc niwelacg podwojry w
nawigzaniu do reperéw giatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeej
wyrazne i jednoznaczne okdlenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows oraz
inne dane geodezyjne przekazane przez Zamgoe@y, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowej albo innej osnowy geodezyjnej, cloaej w dokumentacji
projektowej.

O$ trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackirpdnich
w odlegtaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztalttowaniayrdscz nie rzadziej ni
co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej tsisy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie me by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drogedRe niwelety punktéw osi trasy naje
wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleuzy¢ materiatbw wymienionych w
pkcie 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot
zastpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, sntzonych poza granicobot.

5.4.4.Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow
i wykopow na powierzchni terenu (okftenie granicy robdét), zgodnie z dokumentacj
projektovy oraz w miejscach wymagaych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robd4t i w miejscach zaakceptowapyebz Irkyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naty stosowé dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysoia
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przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub
wiechami naley dostosow& do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owasj.
Odlegia¢ ta co najmniej powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uiwia¢ wykonanie nasypow i
wykopdw o ksztatcie zgodnym z dokumentggjojektovy.

5.4.5. Wyznaczenie poteenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie
poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okitajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétio

przyczotkow i filaréow mostow i wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktow dokumentacja prtgela powinna zawieta
opis odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczetyich obiektow.

Polazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w
punkcie 5.4.3.

5.4.6.Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej

Dokumentagj geodezyjn nalezy skompletowéa zgodnie z przepisami instrukciji
0-3 [4] z podziatem na:
1) akta posipowania przeznaczone dla Wykonawcy,
2) dokumentagj techniczi przeznaczandla Zamawiajcego,
3) dokumentagj techniczg przeznaczom dla drodka dokumentacji geodezyjnej i

kartograficznej.

Sposob skompletowania dokumentacji, o ktérej mowappkcie 3 oraz forg
dokumentéw natey uzgodnt z csrodkiem dokumentaciji. Zamawigly poda w ST, czy
dokumentagj t¢ nalery okaza& Zamawiagcemu do wgidu.

5.5. Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi
5.5.1.Zebranie materiatéw i informacji

Wykonawca powinien zapozfasie z zakresem opracowania i uzyskad
Zamawiajcego instrukcje dotygze ewentualnych etapéw wykonywania pomiaréw
powykonawczych.

Pomiary powykonawcze powinny bdypoprzedzone uzyskaniem zradkoéw
dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej inforfmao rodzaju, potéeniu i stanie
punktéw osnowy geodezyjnej (poziomej i wysé&iowej) oraz 0 mapie zasadniczej i
katastralne;.

W przypadku stwierdzeniage w trakcie realizacji obiektu nie zostata wykonana
biezaca inwentaryzacja sieci uzbrojenia terenu, hafgwiadomé o tym Zamawiajcego.

Przy analizie zebranych materiatow i informacjieas ustalt:

— klasy i doktadnéci istniecych osndéw geodezyjnych oraz giwosci wykorzystania
ich do pomiaréw powykonawczych,
— rodzaje ukladow wspétezinych i pozioméw odniesienia,
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— zakres i sposob aktualizacji dokumentéw bazowyahgjdupcych s¢ w osrodku
dokumentacji o wyniku pomiaru powykonawczego.

5.5.2.Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nalg wykon&: ogoélne rozeznanie w terenie, odszukanie
punktow istniejcej osnowy geodezyjnej z ustaleniem stanu techagartych punktow
oraz aktualizagj opiséw topograficznych, zbadanie wizur peday punktami i ewentualne
ich oczyszczenie, wgbtne rozeznanie odsoie koniecznéci uzupetnienia lub
zaprojektowania osnowy poziomej Il klasy oraz osyg@omiarowej.

Nastpnie naley pomierz¢ wznowiory lub zal@org osnowg, a nasipnie
wykona pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukdp-4 [8] GUGIK, mierac
wszystkie elementy téei mapy zasadniczej oraz $éedodatkovg obejmujca: granice
ustalone wedlug stanu prawnego, kilometdaog, znaki drogowe, punkty referencyjne,
obiekty mostowe z gzinymi wlotu i wylotu,swiattem i skrajni, wszystkie drzewa w pasie
drogowym, zabytki i pomniki przyrody, wszystkie odgeenia z furtkami i bramami oraz z
podzialem na trwate i nietrwate, rowy, studnie lz §oednicami, przekroje poprzeczne drog
co 20+50 m oraz inne elementy wedlug wymagamawiajcego.

Prace obliczeniowe natg¢ wykona& przy pomocy sprtu komputerowego.
Whiesienie pomierzonej t¥ei na map zasadnicg oraz map katastralg nalezy wykona
metod klasyczn (kartowaniem i kréleniem ecznym) lub przy pomocy plotera.

Wtérnik mapy zasadniczej dla Zamawiz@go naley uzupeint o elementy
wymienione w drugim akapicie niniejszego punkta, samy technilky z jaky zostata
wykonana mapa (numeryczmwzglednie analogow).

Dokumentagj geodezyjn i kartograficza naley skompletowa zgodnie z
przepisami instrukcji 0-3 [4], z podzialem na: akpastpowania przeznaczone dla
Wykonawcy, dokumentagjtechniczg przeznaczaon dla Zamawiajcego i dokumentagj
technicz przeznaczondla grodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznggo§ob
skompletowania i forg dokumentacji dla @odka dokumentacji natg uzgodné z
osrodkiem oraz ustaliczy £ dokumentagj nalezy okaz& Zamawiagcemu do wgjdu.

5.5.3.Dokumentacja dla Zamawigjego

Jeli Zamawiapcy nie ustalit inaczej, to natg skompletowa dla Zamawiajcego

nastpujace materiaty:

— sprawozdanie techniczne,

— wtérnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkdwescia, ktdra wymieniono w punkcie
5.5.2,

— kopie wykazéw wspétrdnych punktéw osnowy oraz wykazy wspétimych punktow
granicznych w postaci dysku i wydruku na papierze,

— kopie protokotéw przekazania znakéw geodezyjnyadth pchror,

— kopie opiséw topograficznych,

— kopie szkicéw polowych,
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— naosénik elektroniczny (dysk) z mamumeryczg oraz wydruk ploterem tych map zgdi
mapa realizowana jest numerycznie,
— inne materiaty zgodne z wymaganiami Zamaugago.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakaéci rob6t

Zasady kontroli jaké&ci rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIn
[1] pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac

Kontrola jakdci prac pomiarowych powinna obejmodva
— wewretrzng kontrok prowadzop przez Wykonawg robét geodezyjnych, ktéra
powinna zapewnia mazliwo$¢ $Sledzenia przebiegu prac, oceniania ich fgkmraz
usuwania nieprawidtowsai mogicych mi€ wptyw na kolejne etapy robét,
— kontrok prowadzon przez stiabe nadzoru (layniera),
— przestrzeganie og6lnych zasad prac dkrgich w instrukcjach i wytycznych GUGIK
[3+10], zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5,
— sporadzenie przez Wykonawaobot geodezyjnych protokotu z wegtrenej kontroli
robot.
Kontrole nalezy prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK [3+10], zgodnie z wymaganiami pagimi w punkcie 5.4.3.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru rob6t

Zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 gvdgania ogdine” [1] pkt
7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Przy pomiarach powykonawczych wybudowanej drogiyjnuje s¢ jednostki:
km (kilometr) i ha (hektar).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robét

Zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wgama ogdlne” [1] pkt
8.

8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiér robo6t nagpuje na podstawie protokotu odbioru oraz dokumgntac
technicznej przeznaczonej dla Zamawgajgo.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ustalenia dotycge podstawy platdei podano w SST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogélne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuije:

— zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych riadder,

— koszt zapewnienia niegbnych czynnikéw produkcji,

— zakup i dostarczenie materiatow,

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tiggnktow wysokéciowych,

— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych,

— wyznaczenie zjazdoéw i uzgodnienie ich z §giaielami nieruchomsxi,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnygtyezeniem dodatkowych
przekrojow,

— wyznaczenie punktéw roboczego pikiaidrasy,

— ustawienie tat z wyznaczeniem pochylenia skarp,

— zastabilizowanie punktdw w sposob trwaly, ochromdh iprzed zniszczeniem i
oznakowanie utatwigie odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykazgm wybudowanej drogi
wedlug wymaga dokumentacji technicznej,

— koszty grodkéw geodezyjnych.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania rob6t okdlenych niniejsa OST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktérey potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, alespie
przekazywane Zamawigiemu i § usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,
- prace towarzysge, ktére s niezledne do wykonania robét podstawowych,
niezaliczane do rob6t tymczasowych, jak geodezyjytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogolne specyfikacje techniczne
1. SST-00.00.00 Wymagania ogoélne
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10.2. Inne dokumenty

2.

pw

Coo~NowOU

Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezygaetdograficzne (Dz. U. nr 30, poz.
163 z péniejszymi zmianami)

[Instrukcje i wytyczne techniczne bytego Gltownegaddu Geodezji i Kartografii]:
Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowania udodntacji geodezyjnej i
kartograficznej

Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodazyjn

Instrukcja techniczna G-2. Wysaigiowa osnowa geodezyjna

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne



